1. Найти минимум целевой функции методом сопряженных направлений:
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2. Записать задачу оптимизации общего вида. Что является оптимальным решением задачи оптимизации?

3. В результате экспериментов установлено, что траектория космического тела описывается уравнением:
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Найти корень уравнения любым методом  с использованием производных.
4. Метод Флетчера-Ривза
5. Сравнение многомерных методов оптимизации.
6. Найти величину параметра рабочего шага 
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 методом Коши для функции:

а) 
[image: image4.wmf].
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7. Убедиться в унимодальности функции f(x) на указанном отрезке [a,b].

а) 
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8. Показать, что градиенты 
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в последовательных точках итерационного процесса метода наискорейшего спуска ортогональны, т.е.
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9. Методом сопряженных градиентов найти точку минимуму функции f(x):
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